SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

PODLOGA Z TWORZYWA SZTUCZNEGO



1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST - przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t podtdg z tworzywa sztucznego.
1.2.Zakres robot obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem podtogi z tworzywa sztucznego.
1.3. Okre $lenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi Polskimi
Normami oraz z definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.4. Ogdlne wymagania dotycz ace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST ,\Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdblne wymagania dotycz gce materiatow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w OST
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Materialy :
- klocki poziomujgce,
- podkiadki gumowe,
- legary drewniane,
- listwy,
- folia PE,
- 2xplyta wodo odporna,
- Pulastic 2000.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycz ace sprz etu — podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2.Sprzet
Do wykonania robét zwigzanych z wykonanie podidg z tworzyw sztucznych moze by¢
wykorzystany sprzet przedstawiony przez Wykonawce i zaakceptowany przez

Inzyniera/Kierownika projektu.

4. TRANSPORT
4.1.0g6lne wymagania dotycz ace transportu — podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2.Transport materiatow
Materiat do wykonania podtdg z tworzywa sztucznego mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem
transportu.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1.0golne zasady wykonania rob6t — podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét
Podioze przeznaczone pod nawierzchnie sportowe Pulastic powinno by¢ wykonane z betonu
min.B-20, dylatowanego — szczeliny dylatacyjne pozostawione niewypetnione w rozstawie
3x5 m lub 5x5 m, szerokos¢ ok.5 mm. Podtoze powinno by¢é wykonane zgodnie z PN-88/B-
06250 oraz PN-62/B-10144.
Kontrole i odbiér podioza betonowego nalezy przeprowadzié komisyjnie, przy udziale
przedstawicieli Inwestora, Wykonawcy podtozy i Wykonawcy posadzek.
Roboty zwigzane z wykonaniem podidg z tworzyw sztucznych obejmujg wykonanie
wszystkich elementéw zgodnie z dokumentacja projektowg Ilub wskazanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Roboty te nalezy wykona¢ w nastepujacy sposéb:
- nawierzchnie poliuretanowe nalezy wykona¢ po zakonczeniu wszystkich robét
budowlanych, instalacyjnych oraz wykonczeniowych,
- pomieszczenia lub strefy, w ktérych wykonuje sie posadzki musza by¢ wydzielone i
zabezpieczone przed ogolnym dostepem,



- minimalna temperatura podtozy betonowych powinna wynosi¢ + 15°C,

- minimalna temperatura powietrza w pomieszczeniu powinna wynosi¢ + 15°C,

- wilgotno$é wzgledna powietrza nie powinna przekraczac 70%,

- pomieszczenie musi by¢ wentylowane (grawitacyjnie lub mechanicznie).

Podtoze powinno by¢ nosne, suche, czyste i chtonne.

Do podtoza przyklejane sa podktadki gumowe grubosci 7 mm i szerokosci 70 mm.

Na podktadkach gumowych luzno uklada sie legary z drewna iglastego (efekt tzw.podtogi
plywajacej), nastepnie przybijane sa poprzeczne listwy rowniez sosnowe.

Na listwy naktadana jest folia PE. Do tych warstw przybijane sg dwie warstwy ptyty wodo
odpornej gr.10 m kazda.

Na takg konstrukcje wylewa sie warstwy ze specjalnego materiatu poliuretanowego
powierzchniowego wzmocnionego oraz warstwe zamykajacg — lakier matowy, o fakturze
»Skorki pomaranczowej” oraz malowane sa linie boisk oraz logo.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.09g06Ine zasady kontroli jako $ci rob6t
Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2.Kontrola jako $ci rob6t budowlanych
Przedmiotem kontroli jakosci robét budowlanych bedzie zgodno$é wykonanych robot i
uzytych materiatéw z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.
Kontrola jakosci powinna obejmowac:
- sprawdzenie materiatéw pod wzgledem ich zgodnosci z aktualnymi normami,
- sprawdzenie wykonania podkiadu,
- sprawdzenie wypoziomowania ptyt wodo odpornych,
- sprawdzenie poziomu wierzchniej warstwy zamykajace;j.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0g0Ine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa rob6t zwigzanych z wykonaniem podtogi z tworzyw sztucznych jest:
- potozenie podtogi sportowej z tworzyw sztucznych — m2 (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. OgdlIne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuije:
- zakup materiatow
- dostarczenie materiatu na stanowiska pracy,
- oczyszczenie i zagruntowanie podtoza,
- ukfadanie podktadek gumowych oraz legaréw z drewna iglastego,
- przybijanie poprzecznie listew sosnowych,
- utozenie folii PE na listwach,
- utozenie dwéch warstw ptyt wodo odpornych,
- wylanie dwéch warstw podtiogi,

- uporzadkowanie stanowiska pracy.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Cze$¢ | — Roboty
ogolnobudowlane.

2. Aprobata Techniczna ITB AT-15-5918/2003.

3. Certyfikat Zgodnosci nr ITB-625/W/03 na zestaw wyrobéw do wykonywania nawierzchni
sportowej PULASTIC.

4. Klasyfikacja ogniowa wydana przez ITB

5. Atest Higieniczny nr 516/PB/251/736/2002 wydany przez Instytut Medycyny Morskiej i
Tropikalnej w Gdyni



