SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDWOLANO REMONTOWYCH

Etap I
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Specyfikacja Techniczna STWi ORB -1 Wykonanie i montaz konstrukcji stalowej Szachulcowej
1 .Wstep
1.1 Przedmiotem Specyfikacji Technicznej ST-1
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania robot remontowych
Naprawy $cian zew ,rys pekniec uzupetnienie brakow ,cegiet, spoin, innych elementéw,
Montaz stalowej konstrukcji szachulcowej (wzmocnienie stalowe $cian zew)
Budynku Mieszkalnego Stary Folwark nr1
1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument jako dokument przetargowy
1.3 Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng okre$la projekt budowlany
1.4 Zakres prac budowlano remontowych zostat podzielony na trzy etapy:
| Etap -Pilne prace zabezpieczajace obiekt.
1.Wykonanie na warsztacie stalowej konstrukciji szachulcowej
2.Dostawa konstrukcji na budowe i montaz szachulcowej konstrukcji stalowej na elewacjach budynku
wraz z montazem nadprozy stalowych nad drzwiami i oknami wew. budynku
3.Wzmocnienie konstrukcjq stalowg belki ,nadproza wejscie przy schodach
4.0dtworzenie brakujacego sklepienia ceglanego w piwnicy strop w rejonie pieca chlebowego
5.Skucie tynkéw z tekow , Scian w miejscach peknigé ,wymiana peknietych cegiet

usuniecie luznych spoin, naprawa  spoin metodq iniekcji , od spodu stropu
1.5 Og6lne wymagania dotyczace robot

Za jako$¢ i zakres wykonanych robét oraz ich zgodno$¢ z dokumentacig projektowa odpowiada
Wykonawca. Roboty sg prowadzone pod nadzorem konserwatorskim i budowlanym
2.5 Materiaty
Materiaty zaprawy ,kotwy ,konstrukcje stalowe ,materiaty pomocnicze zabezpiecza wykonawca robot
Uktad szachulcowy tworzg stupki stalowe z ceownika 140 mm Stal 18G2 taczne za pomoca $rub M12
z trzema poziomami ceownika 140 mm Stal 18G2 umieszczonego nad stropem piwnic, w poziomie
nadprozy nad parterem oraz w poziomie stropodachu. Wzmocnienia nadprozy ceowniki stalowe nalezy podbijaé
zaprawg Sika Grout lub réwnowazng .Do wzmocnienia $cian, kolumn , nadprozy ,sklepien nalezy stosowaé
ceownik 140mm Stal St3S taczonych za pomoca pretéw gwintowanych 16mm z stali St3Slub rwnowazne.
3.5 Sprzet
Elektronarzedzia ,sprzet do wykonania robot oraz do zabezpieczenia pracownikow dostarcza wykonawca
4 .5 Transport
llo¢ Srodkdw transportu i miejsce ich parkowania nalezy uzgodni¢ z wascicielem terenu
5 Wykonanie robét
5.1 Wymagania ogdlne
5.2 Zakres robét - Montaz konstrukcji szachulcowej ,montaz kotew ,sposoby zabezpieczen
uszkodzonych sklepien filarow ,muréw okre$la dokumentacja projektowa wykonania prac remontowych
6 . Obmiar robét
Obmiary robét nalezy wykona¢ zgodnie z jednostkami podanymi w kosztorysie inwestorskim
7. Warunki wykonania robot
Prace remontowo budowlane nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi warunkami technicznymi
Naprawy Scian zewnetrznych nalezy wykonac z rusztowan zewnetrznych
-prace naprawcze Scian zew nalezy wykonywac z rusztowan statych
-odbidr rusztowan powinien zosta¢ dokonany prze inspektora nadzoru
8. Kontrola jakosci
Prace pod nadzorem inspektora nadzoru
9. Odbiér robot
Po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione z wpisem do dziennika budowy
10. Podstawa ptatnosci
Ptatnosci beda wykonywane na podstawie protokotu odbioru robot



Specyfikacja techniczna STW i ORB-2 ST-2
Uzupetnianie spoin i uzupetnianie cegly w $cianach ,stropach \filarach, iniekcja spoin ,szczelin
skucie ,naprawy tynkéw
1. Wstep
1.1 Przedmiotem Specyfikacji Technicznej ST-2
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania rob6t , naprawa spoin i
uzupetnienie cegty w Scianach ,stropach |filarach, nadprozach ,skucie i naprawa tynkéw
1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument jako dokument przetargowy
1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna
1.1.3Wykonanie uzupetnianie spoin metoda iniekcji i uzupetnianie cegty, iniekcja szczelin
Szczegotowy zakres robot okresla kosztorys inwestorski, projekt budowlany wykonania prac remontowych
1.4 Ogoélne wymagania dotyczace robot
Za jako$¢ i zakres wykonanych robét oraz ich zgodno$¢ z dokumentacijg projektowg odpowiada
wykonawca, ktore sg prowadzone pod nadzorem konserwatorskim i budowlanym
2, Materiaty
Niezbedne materiaty zabezpiecza wykonawca robét
2.1 Uzupetnienie ,naprawy spoin.
Zaprawy do spoinowania muru wypetni¢ zaprawg szybko wigzaca ,nadprozy ,sklepiefi ,zaprawy muszg,
przede wszystkim posiada¢ szybki transport wody i optymalng wytrzymato$¢ mechaniczng zgodna z cegtami.
2.1.1 Do napraw spoin zastosowa¢ zaprawy szybkowigzace Sika Schenellmortel ,wieksze ubytki
zaprawa naprawczg np. Sika Repair -'13 lub réwnowazne.
2.1.2 Spoiny do stropu filaréw .nadprozy , muru.
2.2 Wypetnianie ubytkow w cegle —
Cegty petne kI 150 zaprawy Np. Sika Repair lub rownowazne
2.3 Wypetnianie szczelin i rys w murach
Zaprawa do iniekcji wypetniajacej szczeliny i ubytki w stropach ,murach firmy Fischer FIS P 360 S
lub réwnowazna, odporna na obecno$¢ zwigzkdw soli. Wytrzymato$¢ ok. 4-5MPa — zaleznie od typu i iloSci
(mozliwo$¢ przygotowania zaleznie od probleméw przy obiekcie np. sole i rézna szeroko$¢ i gtebokosé
szczelin, stad rézna frakcja kruszyw, wieksza zdolnos¢ penetracii itp.)
Materiaty, zaprawy przed zastosowaniem musza by¢ zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru
3. Sprzet
Rodzaj sprzetu dostarcza i odpowiada wykonawca — bruzdownica, wiertarki udarowe , mieszadta
4.Wykonanie robot
4.1 Wymagania ogéine
4.2 Szczegotowy zakres robot okresla szczegotowy ,projekt
- Usunigcie spoin cementowych i wapienno-cementowych oraz spoin nie spetniajacych wymogéw
- potozenie spoiny
- wypetnienie ubytkow w cegle
- wypetnienie ubytkow w cegle ktore moga by¢ przyczyng destrukeji cegty
- wypetnienie szczelin i pustek w murze
5. Obmiar robét
Fugowanie w m2 , kity w dm2 , innekcja w m2
6. Warunki wykonania robét
- prace nie moga by¢ wykonywane przy temperaturze ponizej 5 st C
7. Kontrola jakosci
Prace pod nadzorem inspektora nadzoru budowlanego oraz inspektora obiektéw zabytkowych
8 Odbior robot
po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione z wpisem do dziennika budowy
9 Podstawa Ptatnosci
Ptatnosci beda wykonywane na podstawie odbioru robot



Specyfikacja techniczna STWi ORB Nr 3 ST -3

- Wymiana lub uzupetnienia w cegle, roboty murowe, tynkarskie ,iniekcje ,montaz kotew stalowych

| Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
murarskich ,tynkarskich, montazu konstrukcji stalowych , naprawy sklepien, nadprozy , scian ceglanych
metoda iniekcji ,wzmacniania muréw z pomocg kotew stalowych

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zleceniu i realizacji robét,
przeznaczona jest dla Oferentéw i stanowi podstawe do kontroli i odbioru robét objetych niniejszg
specyfikacja.

1.3 Okreslenia podstawowe

1.130dtworzenie sklepienia odcinkowego z cegty ,uzupetnieni ubytkow cegty

1.4 Og6lne warunki wykonania roboét
Za jakosc i zakres wykonanych robét oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg odpowiada wykonawca

2.0. MATERIALY.

2.1 Cegta ceramiczna o wymiarach cegty zachowanych w murach ,nadprozach i o zblizonych parametrach
technicznych Cegta petna klasy 150.Materiaty pomocnicze zaprawa do murowania musza mie¢ wtasciwosci
techniczne okres$lone przez producent

2,2Warunki przyjecia wyrobow ceramicznych na budowe.

Wyroby ceramiczne i zaprawy moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniajg nastepujace warunki:

- sg zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystykg podang w dokumentaciji projektowej i specyfikacii
technicznej (szczegotowe)),

- sg wiasciwie oznakowane i opakowane ,spetniajg wymagane wtasciwos$ci, wskazane odpowiednimi
dokumentami odniesienia (dokumenty towarzyszace wysyitce

powinny okresla¢ miedzy innymi kategorie przesigkliwosci i wynik badania mrozoodpomosci ),

- producent dostarczyt dokumenty Swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania

oraz karty katalogowe wyrobow lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow.

2.2 zaprawy do lica muru

Stare zaprawy byty przygotowywane gtéwnie w oparciu 0 wapno z dodatkami — i w wielu miejscach zaréwno
cegta jak i zaprawy bedg miaty wysokq nasiakliwo$¢ przy stosunkowo nieduzej wytrzymato$ci mechanicznej; i
wiasnie do tych parametréw nalezy dostosowaé wigkszo$¢ zapraw, aby unikngé pdzniejszych zniszczen i
spekan cegiet wraz z wykwitami.

Do robét naprawczych zastosowac zaprawy wskazane w projekcie budowlanym lub rbwnowazne specjalnie
przygotowana fabryczna mieszanka wapienno-trasowa gtownie do prac murarskich, o bardzo niskiej
alkaliczno$ci (praktycznie brak ryzyka wprowadzenia soli w mur), matym skurczu i duzej zdolno$ci
zatrzymywania wody zarobowej oraz bardzo szybkim transporcie wody —cecha potrzebna przy nasigkliwych
cegtach; Standard jest w kolorze Wytrzymatos¢ ok. 5-6MPa
Niedopuszczalne jest stosowanie do rob6t wyrobdw nieznanego pochodzenia.

Przyjecie materiatéw i wyrobow na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

2.2. Warunki przechowywania wyrobow

2.3. Wszystkie wyroby ceramiczne i zaprawy powinny by¢ przechowywane i magazynowane
zgodnie z instrukcjg producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm, w szczegdlnosci (w
odniesieniu do wyrobow ceramicznych) normy PN-B-1 2030: 1996.

Cegly przechowuije sie na placach sktadowych wygrodzonych,

wyréwnanych utwardzonych, oczyszczonych z nieczystosci oraz z odpowiednimi spadkami



do odprowadzenia wod opadowych.

Wyroby przechowuije sie luzem w stosach lub w jednostkach tadunkowych.

Jednostki tadunkowe powinny by¢ sktadowane na paletach.

Zaprawy workowane trwale zabezpieczone przed dostepem wilgoci.

3. SPRZET DO WYKONYWANIA ROBOT

Roboty mozna wykonywac recznie lub przy uzyciu specjalistycznych narzedzi.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktore nie spowodujg

niekorzystnego wptywu na jako$¢ materiatow i wykonywanych rob6t oraz bedg przyjazne dla
srodowiska.

4, TRANSPORT MATERIALOW.

Wyroby moga by¢ przewozone jednostkami transportu

samochodowego, kolejowego, wodnego i innymi.

Zatadunek i wytadunek wyrobéw w jednostkach tadunkowych (na paletach) nalezy prowadzi¢
sprzetem mechanicznym, wyposazonym w osprzet widtowy, kleszczowy lub chwytakowy.
Zatadunek i wytadunek wyrobow transportowych luzem wykonuje sie recznie. Reczny

zatadunek zaleca si¢ prowadzi¢ przy maksymalnym wykorzystaniu sprzetu i narzedzi

pomocniczych takich jak: kleszcze, chwytaki, wciggniki, wozki.

Przy zatadunku wyrobdw nalezy przestrzega¢ zasad wykorzystania petnej tadownosci

jednostki transportowej. Do zabezpieczenia przed przemieszczaniem i uszkodzeniem

jednostek tadunkowych w czasie transporcie nalezy stosowac: kliny, rozpory | bariery.

Do zabezpieczenia wyrobow luzem w trakcie transportu nalezy wykorzystywa¢ materiaty
wysciotkowe, amortyzujgce takie jak: maty stomiane, wiory drzewne, ptyty styropianowe,

5.1. Warunki przystapienia do robdt murowych

Do wykonywania robét mozna przystapi¢ po uprzednim usunieci resztek cegiet i zapraw z lica muru
Otwor wykuwamy na gtebokoS¢ 1 cegty oczyszczamy mechanicznie i zmywamy wodg

5.2. Wymagania dotyczace uzupetnien

Cegty wokot otworu nie powinny by¢ pekniete i skorodowane,

5.3. Warunki prowadzenia robot

Roboty murowe z uszczelnieniem spoin zaprawg nalezy wykonywac tylko przy

temperaturze nie nizszej niz 5°C, utrzymujacej sie przez catg dobe. Roboty przy uzupetnianiu muru
cegta nie powinny by¢ prowadzone wtedy, gdy wystepujg opady atmosferyczne.

5.4. Wymagania ogolne dotyczace wykonywania uzupetnien

Nalezy dobiera¢ kolor cegty licujgcy z otoczeniem a takze zachowywac historyczne watki murowania
5.5.1. Badania materiatow.

Badania materiatéw przeprowadza sie po$rednio na podstawie zapiséw w dzienniku budowy dotyczacych
przyjecia materiatow na budowe oraz dokumentow towarzyszacych wysytce materiatdw przez producenta,
potwierdzajacych zgodno$¢ uzytych materiatow z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacii
technicznej , opracowanej dla realizowanego przedmiotu zamédwienia (szczego6towej), oraz normami.
5.5.2. badania prawidtowosci uzupetnien

- zachowanie tzw watkéw muru

- dobranie koloru cegty

-sprawdzenie lini poziomej i pionowej wystepuje tu tzw wypadanie cegty

-sprawdzanie twardosci cegty w poréwnaniu do zachowanych w murze

-wykonanie przemurowania fragmentéw nadprozy \filarow ,Scian

5.6.1Zakres i warunki wykonywania badan.

Badania w czasie odbioru robét przeprowadza sie celem oceny czy spetnione zostaty wszystkie wymagania dotyczace
,wykonanych robédt i, w szczegdlnosci w zakresie:

- zgodnosci z dokumentacija projektowa i specyfikacjg techniczng wraz z wprowadzonymi zmianami

- jakosci zastosowanych materiatow i wyrobow,

- prawidtowosci przygotowanego podktadu,



Przy badaniach w czasie odbioru robot nalezy wykorzysta¢ wyniki badan dokonanych przed przystapieniem

do rob6t i w trakcie ich wykonywania.

Do badar odbiorowych nalezy przystapic po catkowitym zakonczeniu robot .

7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Odbior czesciowy.

Odbidr czesciowy polega r\& ocenie ilosci | jakosci wykonanej czesci robét. Odbioru

czesciowego robdt dokonuije sie dla zakresu okreslonego w dokumentach umownych,

wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt.

Celem odbioru czeSciowego jest wezesne wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych

robotach i ich usuniecie przed odbiorem koricowym.

Odbidr czesciowy robét jest dokonywany przez inspektora nadzoru w obecnosci kierownika

budowy.

Protokét odbioru czesciowego jest podstawg do dokonania czesciowego rozliczenia robdt,

jezeli urowa taka formute przewiduije.

7.3. Odbiér ostateczny (koricowy).

Odbidr koncowy stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do

ich zakresu (ilosci), jakosci i zgodnosci z dokumentacjg projektowa.

Odbidr ostateczny przeprowadza komisja powotana przez zamawiajacego, na podstawie

przedtozonych dokumentow, wynikéw badan oraz dokonanej oceny wizualne;.

Zasady i terminy powotania komisji oraz czas jej dziatania powinna okre$la¢ urnowa.

Wykonawca robot obowigzany jest przedtozy¢ komisji nastepujace dokumenty:

dokumentacje konserwatorskg z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywaniarobot,

dziennik budowy i ksiazki obmiaréw z zapisami dokonywanymi w toku prowadzonych

robot, protokoty kontroli spisywane w trakcie wykonywania prac,

- dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu | powszechnego zastosowania uzytych materiatéw t wyrobow
budowlanych, protokoty odbiorow robét ulegajacych zakryciu i odbiordw czesciowych,

-- wyniki badan laboratoryjnych j ekspertyz.

Roboty powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan sg pozytywne, a dostarczone prze wykonawce dokumenty
sg kompletne i prawidtowe pod wzgledem merytorycznym.

Jesli jeden wynik badan jest negatywny to roboty nie powinny by¢ odebrane .

W takim przypadku nalezy wybrac jedno z nastepujacych rozwigzan:

- jezeli to mozliwe nalezy ustali¢ zakres prac korygujacych, usuna¢ niezgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i specyfikaciji technicznej i przedstawic je ponownie do odbioru,

- jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazajg bezpieczenstwu uzytkownika , trwato$ci i szczelno$ci zamawiajacy moze
wyrazi¢ zgode na dokonanie odbioru koicowego z jednoczesnym obnizeniem wartosci wynagrodzenia w stosunku do
ustalenn umownych,

- w przypadku, gdy nie sg mozliwe podane wyzej rozwigzania wykonawca zobowigzany jest do usuniecia wadliwie
wykonanych robot pokrywczych, wykonac je ponownie i powtdrnie zgtosi¢ do odbioru.

W przypadku niekompletno$ci dokumentéw odbiér moze by¢ dokonany przez przedstawicieli

zamawiajgcego i wykonawcy. Protokdt powinien zawiera¢: ustalenia podjete w

trakcie prac komisji,

- ocene wynikéw badan,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usunigcia,

.Protokét odbioru koricowego jest podstawg do dokonania rozliczenia koricowego pomiedzy zamawiajacym, a
wykonawca.

8 Podstawa ptatnosci

Wykonanie w ilosci zgodnie z przedmiarem

PN-B-12030: 1996

Wyroby budowlane ceramiczne.

PN-B-12030:1996/ Az:2002

Wyroby budowlane ceramiczne.

PN-90/B-14501

Zaprawy budowlane zwykte.



Specyfikacja techniczna STWIOR nr 4 ST-4 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
1.1. Przedmiot ST:

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru roboét rozbiérkowych zwigzanych z realizacjg zadania.

1.2. Zakres stosowania ST:

Szczegobtowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych powyzej.

1.3. Zakres rob6t obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie prac demontazowych i rozbiorkowych.

Zakres prac rozbiorkowych obejmuje w szczegdlnosci:

- odbicie tynkéw wewnetrznych z zaprawy cementowo-wapiennej;

- demontaz stolarki drzwiowej ;

- rozebranie, peknie¢ , rys ,sklepien ,nadprozy muréw

- zeskrobanie i zmycie starych powtok malarskich;

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacje techniczne sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w OST .

1.5. Wymagania dotycz gce prowadzenia robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg kosztorysowg , Specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogodlne wymagania dotyczgce robot sg podane w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

2. MATERIALY POCHODZ ACE Z ROZBIORKI

Gruz ceglany, gruz betonowy, gruz ceramiczny, deski, drewno, szkto, elementy metalowe
(ztom),inne;

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OgolnejSpecyfikacjiTechnicznej.

3.2. Sprzet do wykonywania robot



Roboty mozna wykonac recznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktore nie spowodujg
niekorzystnego wptywu na jakos¢ materiatow i wykonywanych robo6t oraz bedg przyjazne
dla srodowiska.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania og0lne

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
4.2. Transport materiatdw i sprzetu

Do transportu materiatéw i sprzetu stosowac nastepujgce sprawne technicznie srodki
transportu.

Materiaty nalezy uktadaé¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie

I zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu. Jezeli dlugosc
przewozonych elementow jest wieksza niz dlugos¢ samochodu to wielko$¢ nawisu nie
moze przekroczy¢ 1 m.

Przy zatadunku i wytadunku oraz przewozie na srodkach transportowych nalezy
przestrzegaé przepisOw obowigzujgcych w transporcie drogowym.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportowych, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ i wkasciwosé przewozonych materiatow i sprzetow.
Przy ruchu po drogach publicznych srodki transportowe muszg spetnia¢c wymagania
przepisow ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do prac rozbidérkowych nalezy teren oznakowac zgodnie z
wymogami BHP oraz zabezpieczy¢ przed dostepem o0s6b postronnych.

5.2.  Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003
roku (Dz.U. 2003 nr 47 poz.401 z pdzniejszymi zmianami) w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.

Roboty rozbiérkowe i urzgdzenh towarzyszgcych obejmujg usuniecie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg kosztorysowa,
SpecyfikacjiTechnicznej lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w
ST lub przez Inspektora . Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania
powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych

uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wikasnoscig Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okreslone w niniejszej specyfikacji technicznej lub wskazane
przez Inspektora. Elementy i materiaty, ktdre zgodnie z niniejszg Sp.Tech. stajg sie
wiasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy w miejsce wskazane



przez Inspektora. Ewentualne rusztowania, konstrukcje podparc i pomosty dla robét
rozbiérkowych wykonawca musi wykona¢ na wtasny koszt i przedtozy¢ ich projekt do
zatwierdzenia Inzynierowi.

6. KONTROLA JAKOSCI

Kontrola jakosci roboét polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymogami
niniejszej specyfikacji. Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robot rozbiorkowych, sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow
przewidzianych do powtérnego wykorzystania oraz sprawdzeniu braku zagrozen na
miejscu budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady dokonywania obmiarow robét podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne,;.
Podstawg dokonywania obmiarow, okreslajgcg zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegoblnych pozycji, jest zalgczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

Jednostkami obmiarowymi sg:

- 1 m2 odbitych tynkdw, rozebranych scianek,

- 1 m3 rozebranych elementow $cian, stropéw, wykutych otworow, itp. (rozumianych jako
objetos¢ zdemontowanych elementéw) oraz wywozu i utylizacji odpadow.

8. ODBIORY ROBOT

Ogolne zasady odbiorow rob6t podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej.
Wszystkie roboty objete specyfikacjg podlegajg zasadom odbioru robot zanikajgcych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne,j.
Cena robot obejmuje w przypadku wszystkich robot rozbidrkowych objetych niniejszg ST:
- wyznaczenie zakresu prac,

- oznakowanie i zabezpieczenie obszaru prac pod wzgledem BHP, zabezpieczenie
zachowywanych elementéw przed uszkodzeniem,

- przeprowadzenie demontazu,

- rozdrobnienie zdemontowanych elementow,

- oczyszczenie podioza po zdemontowanych elementach



Specyfikacja techniczna STWiORBnr5  ST-5 Odgrzybianie ,wzmocnienie podiozy

1.1 Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania oczyszczenia
spoin ,odgrzybiania ,odsalania , wzmocnienia podtozy.

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zleceniu i realizacji robdt,
przeznaczona jest dla Oferentdw i stanowi podstawe do kontroli i odbioru robdt objetych niniejszg specyfikacjq
,1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi i pod nadzorem konserwatorskim i budowlanym

2 Materiaty

materiaty do wykonywania odsalania to pulpa celulozowa lub lignina

4 Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OgoIne warunki wykonywania robo6t

za jakos¢ i zakres wykonanych robét oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg odpowiada wykonawca
ktore sg prowadzone pod nadzorem konserwatorskim

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptaciji projekt organizacji i harmonogram robot, uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedg one wykonywane. Przed przystapieniem do prac izolacyjnych Wykonawca i
Inzynier dokonajg niezbednych ustalen technologicznych.

5.2. Warunki przystapienia do robot

* podtoze musi by¢ nasgczone wodg

5.3. Wykonanie konserwacji wzmocnienia podtozy preparatem Sika Baudisperrsion lub rownowaznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogoine

Roboty kontrolne powinny by¢ wykonywane zgodnie z postanowieniami ST oraz

poleceniami Inzyniera.

Zakres badan prowadzonych przez Wykonawce na budowie:

* badania zasolenia muru przed rozpoczeciem robot,

* badania odbiorcze zasolenia muru po wykonaniu robét.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest 1 m2 wzmacnianejj powierzchni. Obmiar robét polega na okre$leniu faktycznego
zakresu robot

Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowg oraz dodatkowe jedynie te, ktdre w trakcie robdt byty uzgodnione
z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

Sprawdzeniu podlegaja;

Poziom przyczepno$ci podtozy ,muréw ,sklepient ,nadprozy

» dokonac¢ wpisu do dziennika budowy.

Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robét daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznac za zgodne z
wymaganiami PW i ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogoine”
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Specyfikacja techniczna ST nr 6 ST-6- Roboty —wyprawy tynkarskie i konserwacja

1 Wstep
1.1 Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania robét tynkarskich

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest dokumentem i stanowi podstawe do kontroli i odbioru rob6t objetych niniejszg
specyfikacja.

1.3 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji s zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi.

Szczegotowy zakres rob6t okresla szczeg6towy program konserwatorski, projekt

1.3 Okre$lenia podstawowe

1.4 Ogolne warunki wykonania robot

Za jakos¢ i zakres wykonanych robét oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjq projektowg odpowiada wykonawca
ktdre sg prowadzone pod nadzorem konserwatorskim i budowlany

2 Materiaty

Uzyte do wykonywania konserwacji wypraw tynkarskich materialy musza by¢ zgodne ze Specyfikacjq
Materiatowg,

-do uzupetnien w grubszych warstwach od 10 -25mm stosowa¢ zaprawy Sika Grout 318

-do uzupetnien i podklejer do gr 15mm stosowac zaprawy Sika Grout 314

3 Sprzet Do wykonywania robét m nalezy stosowaé:
* szpachle, kielnie

+ mieszadto mechaniczne.

4 Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy
beda spetnia wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na
osie i innych parametréw technicznych. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5 Wykonanie robot
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5.1 Przygotowanie powierzchni

. Warunki przystapienia do konserwacji wypraw
Podklei¢ odpadajgce oryginalne wyprawy
Wzmocni¢ osypujace sie tynki, spoiny

5.2 Wymagania szczegdtowe wykonania robot

Przy wykonywaniu konserwacji wypraw nalezy przestrzega¢ nastepujacych warunkéw:

*  roboty powinny by¢ wykonywane w temperaturze nie nizszej niz 5 "C (z zastrzezeniem, aby w ciggu doby nie
nastepowat spadek temperatury ponizej 'C i nie wyzszej niz 22 "C z tym, ze do nakfadania wypraw
najkorzystniejsze sq temperatury 12-18 "C.

* w miesigcach letnich nalezy unika¢ prowadzenia robot malarskich na zewnatrz budynkéw podczas intensywnego
dziatania promieni stonecznych na malowang powierzchnie.

6 Kontrola jako$ci robot

6.1 Zgodnos$¢ z dokumentacjg

Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacjg techniczng, uwzgledniajaca wymagania norm i okreslajacq
rodzaj podfoza,

6.2 Badania
Badania w czasie procesu robdt obejmuja;
Pobranie probek wypraw oryginalnych i badanie ich sktadu

7 Obmiar robot

Jednostkg obmiarowg dla konserwacji wypraw jest m? (metr kwadratowy),
8 Odbior robot

Wyprawy powinny by¢ nie odspojone i nie osypujac sie

9 Podstawa ptatnosci

Cena jednostkowa obejmuije:

Powierzchnie poddang konserwacji
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10 Zbiér norm i przepisow

Specyfikacja techniczna STWIORB nr 7 ST 7 Wzmochienie $cian metoda pretow ,spinek stalowych
1, Wstep
1,1 Przedmiotem Specyfikacji Technicznej SST-01
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania robot wzmocnienie $cian zgodnie
z wymogami ST -00
1,2 Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument jako dokument przetargowy
1,3 Zakres robét objetych Specyfikacjq Techniczng
Wykonanie wzmocnienia $cian metodg wklejania spinek z pretdéw stalowych na Klejach
Szczegotowy zakres robot okresla kosztorys i, projekt budowlany wykonania robét remontowych
1,4 Ogoine wymagania dotyczace robot
za jakosc i zakres wykonanych robét oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg odpowiada wykonawca
ktdre sg prowadzone pod nadzorem konserwatorskim i budowlanym
2, Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania.

Materialy stosowane do wykonywania rob6t powinny posiada¢ oznakowanie CE i deklaracje Zgodnosci WE
producenta Na opakowaniach powinny znajdowac sie wiasciwe oznaczenia

Wykonawca obowigzany jest posiadac¢ na budowie petng dokumentacje dotyczaca sktadowanych na budowie
materiatéw przeznaczonych do wykonania robét .

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojq jako$¢ i wtasciwo$¢ do robét i byty dostepne
do kontroli przez inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania bedg

Zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru lub
poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
2,3 Materiaty

Prety stalowe, wg zestawienia projektu .Zaprawy zywice wg projektu lub rownowazne
Konieczny sprzet ochronny dla pracownikéw dostarcza wykonawca

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarébwno w miejscu tych robét, jak tez

przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
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materiatow, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentaciji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym kontraktem. Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania rob6t ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Winien by¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami .Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

3.2. Sprzet wykorzystywane przy pracach remontowych

3.2.1. Sprzet do wykonywania kotew Wykonawca przystepujacy do wykonania w/w rob6t powinien wykazac
sie mozliwo$cig

korzystania z nastepujacego sprzetu:

I. Podstawowe narzedzia i wyposazenie
Wiertnica HILTI DD 200

Bruzdownica z podwaojnymi tarczami

Szlifierka katowa przystosowana do ciecia dwoma tarczami
Odkurzacz wspdtpracujgcy z bruzdownicg i szlifierkg katowg
Zestaw koncowek i ztaczek do odkurzacza

Rusztowanie

Wiertarki udarowe i rotacyjne

Wiertta $r. 12,16, 18 mm z przedtuzkami do 1,0 m

Wiertnica z koronkami Srednicy 30 mm i przedtuzkami do 2,0 m
Mieszadto topatkowe

Spryskiwacz do wody lub waz z korncdwka umozliwiajaca regulacje strumienia
Nozyce do ciecia metalu 360 mm, przecinak, szczypce 175 mm
Zestaw Srubokretow

Mtotek cisielski 1,25 kg , miotek 0,5 kg

Mata pita do metali
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Tasma min5m

Kielnia 10 mm i 50 mm, szczotka

Wyciag,
Drabiny
t opaty, taczki i pojemniki do usuwania gruzu,

Kask, okulary i rekawiczki ochronne,

Il. Narzedzia i wyposazenie systemowe
Zestaw do spoinowania z pistoletem do zszytych peknige¢ CS

Zestaw do osadzania kotew
Pistolet pneumatyczny - 9500 R - opcjonalnie

Pojemnik na zaprawe

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu Sposéb transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z
warunkami i wymaganiami podanymi przez producenta.

4.2. Transport materiatow

Zaleca sie uzywac do transportu samochodéw pokrytych plandekami lub zamknietych. W czasie transportu
nalezy zabezpieczy¢ przewozone materiaty w sposdb wykluczajacy ich uszkodzenie. W przypadku duzych
ilosci materiatéw zalecane jest przewozenie ich na paletach i uzycie do zatadunku i roztadunku fadunku
urzadzen mechanicznych.

5. Zasady wykonywania robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowg oraz za jakoS¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robot, a takze za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST,
projektu organizacji rob6t oraz poleceniami inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
doktadne wyznaczenie miejsc montazu kotew zgodnie z rozstawami okreslonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na pi$mie przez inspektora nadzoru .Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego
przez Wykonawce w wyznaczeniu robot zostang (jesli wymagat bedzie tego inspektor nadzoru) poprawione
przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wyznaczenia miejsc montazu kotew przez inspektora
nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢ i zgodno$¢ z projektem.

Decyzje inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdt bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w Umowie, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty normainie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, do$wiadczenia z przesziosci, wyniki badan
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naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie .Polecenia inspektora nadzoru bedg
wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5,2 Zakres robot

Zabezpieczenie peknie¢ w metodq montazu spinek stalowych.
Wykonanie odwiertu co 50 cm po linii na $cianach pionowych
Oczyszczenie otworu

Wtozenie siatki w ksztatcie tulei

Zaaplikowanie kleju

Wtozenie preta

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jako$ci wykonywanych robot. Wykonawca ma
obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inspektorowi nadzoru zgodno$ci i
realizowanych robét z dokumentacjag projektowa i SST .Materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajacy
ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w specyfikacjach, moga by¢ przez Inspektora nadzoru
dopuszczone do uzycia bez badan. Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomic¢
Inspektora nadzoru o rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu badania. Wykonawca przedstawia na pismie
wyniki badan do akceptacji Inspektora nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora nadzoru o
zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktorg moze kontynuowac dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora
nadzoru i ewentualnie przedstawiciela zatozonej jakosci. Wszystkie elementy robot, ktore wykazujg
odstepstwa od postanowien ST powinny zostac rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan powinny zosta¢ uzgodnione z Inspektorem Nadzoru przed
rozpoczeciem prac.

6.3.2. Wyniki badan powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
6.4. Badania w czasie odbioru robot

Badania robét powinny umozliwi¢ ocene wszystkich wymagan, a w szczegoinosci:

—zgodno$ci z dokumentacjg projektowg i zmianami w dokumentacji powykonawczej,

— jakosci zastosowanych materiatow i wyrobow,

— prawidtowosci wykonanych kotwien,
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar rob6t, bedzie okre$la¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowq i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robét.

7.2. Jednostka i zasady obmiarowania .

llo$¢ kotew o okreslonej Srednicy i dtugosci okresla sie w sztukach na podstawie projektu z uwzglednieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgoIne zasady odbioru robot .

8.1.1. Rodzaje odbiordw robét.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez inspektora nadzoru przy udziale Wykonawcy:

- Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- Odbiorowi cze$ciowemu,

- Odbiorowi koncowemu,

- Odbiorowi ostatecznemu.

8.1.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu. Odbior robét i ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez zahamowania ogéinego
postepu robdt. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru. Odbior
bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru .Jako$¢ i ilo$¢ robét ulegajacych zakryciu
ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentaciji projektowej i ST w oparciu o przeprowadzone pomiary
z uwzglednieniem ewentualnych dodatkowych ustalen.

8.1.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze kohcowym.

8.1.4. Odbidr kohcowy robot
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Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich iloci, jakosci i
wartosci. Catkowite zakorczenie rob6t oraz gotowo$¢ do odbioru koricowego bedzie stwierdzona przez
wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru. Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakoriczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktdrych mowa w
nastepnym punkcie. Odbioru koncowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przediozonych dokumentdw, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacja projektowa i ST.W toku odbioru koricowego robét komisja zapozna sie z
realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbiordw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w
zakresie wykonania robét uzupetniajacych i robot poprawkowych .\W przypadku nie wykonania wyznaczonych
rob6t poprawkowych, komisja ma prawo do przerwania swoich czynno$ci i ustalenia nowego terminu odbioru
koficowego .W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jako$é wykonanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji
i nie ma dalszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczehstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
przetargowych.

8.1.5. Dokumenty do odbioru koricowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koicowego robét jest protokot odbioru koncowego robét
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez zamawiajgcego .Do odbioru koricowego wykonawca jest
zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- Dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami,
- Specyfikacje techniczne,

- Uwagi i zalecenia inspektora nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
oraz udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- Dziennik Budowy i Ksiegi Obmiaru,

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodnie z ST,

- Sprawozdanie techniczne,

- Inne dokumenty wymagane prze Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:

- Zakres i lokalizacje wykonywanych robot,

- Wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej przekazanej przez Zamawiajgacego,

- Uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,
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- Date rozpoczecia i zakonczenia robét.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koricowego.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedq zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznacza
komisja.

8.1.6. Odbidr ostateczny
Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonywanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad

stwierdzonych przy odbiorze koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior ostateczny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koricowego.

8.2. Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjq projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania omowione w pkt. 6, daty pozytywne wyniki.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. Normy
PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.

PN-ISO-9000 (Seria 9000, 9001, 9002, 9003 i 9004) Normy dotyczace systemdw zapewnienia jakoSci i
zarzadzanie systemami zapewnienia jakoSci.

PN-EN 845-1:2002; Specyfikacja techniczna wyrobow dodatkowych do wznoszenia muréw Czes¢ 1: Kotwy,
listwy kotwigce, wieszaki i wsporniki.

9.2. Ustawy- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881)

10 Przepisy zwigzane
aprobata ITB AT-15-4353/2000
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Specyfikacja techniczna STWIORB nr 9 ST-9 Rusztowania

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace

Wykonania rob6t naprawczych $cian zewnetrznych budynku zgodnie z wymogami niniejszej specyfikacji
1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy robotach budowlanych dotyczy montazu konstrukcji szachulcowej stalowej na $cianach zew budynku
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng

Szczegotowy zakres robot okresla szczegotowy , kosztorys inwestorski, projekt wykonania prac remontowych

1.Montaz i demontaz stalowej konstrukcji szachulcowej na $cianach zewnetrznych

1.3 Okreslenia podstawowe
1.4 Ogdlne warunki wykonania robot

za jako$¢ i zakres wykonanych rob6t oraz ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa odpowiada wykonawca
ktdre sq prowadzone pod nadzorem konserwatorskim i budowlanym
2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW | MATERIALOW
Materiaty nie wystepuja.
3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN
Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST - Wymagania ogdlne. Do wykonania i
montazu rusztowan moze by¢ uzyty dowolny sprzet zapewniajacy wiasciwy montaz.
4, WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Transport zgodnie z warunkami ogélnymi w ST . Elementy rusztowar mogg by¢ przewozone dowolnym
srodkiem transportu, oraz zabezpieczone przed uszkodzeniem, przesunigciem oraz utratg statecznosci.
5. WYMAGANIA DOT. WYKONANIA ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdIne". Rusztowania powinny
by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacjg producenta albo projektem indywidualnym.
Rusztowania powinny by¢ montowane zgodnie z dokumentacjg projektowg z elementéw poddanych przez
producenta badaniom na zgodnos¢ z wymaganiami konstrukcyjnymi i materiatowymi, okre$lonymi w kryteriach
oceny wyrobow pod wzgledem bezpieczenstwa. Montaz rusztowan, ich eksploatacja i demontaz powinny by¢
wykonywane zgodnie z instrukcjg producenta albo projektem indywidualnym. Osoby zatrudnione przy
montazu i demontazu rusztowan oraz monterzy ruchomych podestow roboczych powinni posiada¢ wymagane
uprawnienia. Uzytkowanie rusztowania jest dopuszczalne po dokonaniu jego odbioru przez kierownika
budowy lub uprawniong osobe. Na rusztowaniu lub ruchomym podescie roboczym powinna by¢ umieszczona
tablica okreslajaca:
1) wykonawce montazu rusztowania lub ruchomego podestu roboczego z podaniem imienia i nazwiska albo
nazwy oraz numeru telefonu;
2) dopuszczalne obcigzenia pomostow i konstrukcji rusztowania lub ruchomego podestu roboczego.
Rusztowania i ruchome podesty robocze powinny by¢ wykorzystywane zgodnie z przeznaczeniem.
Rusztowania stojakowe powinny mie¢ wydzielone bezpieczne piony komunikacyjne. Odlegto$¢ najbardziej
oddalonego stanowiska pracy od pionu komunikacyjnego rusztowania nie powinna by¢ wigksza niz 20 m, a
miedzy pionami nie wigksza niz 40 m. Rusztowania i ruchome podesty robocze powinny:
1) posiada¢ pomost o powierzchni roboczej wystarczajacej dla 0séb wykonujgcych roboty oraz do
sktadowania narzedzi i niezbednej ilo$ci materiatow;
2) posiada¢ stabilng konstrukcje dostosowang do przeniesienia obcigzen;
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3) zapewnia¢ bezpieczng komunikacje i swobodny dostep do stanowisk pracy;

4) zapewnia¢ mozliwos¢ wykonywania rob6t w pozycji nie powodujgcej nadmiernego wysitku;

5) posiada¢ porecz ochronna, o ktdrej mowa w § 15 ust. 2;

6) posiadac piony komunikacyjne.

Rusztowania nalezy ustawia¢ na podtozu ustabilizowanym i wyprofilowanym, ze spadkiem umozliwiajgcym
odptyw wod opadowych. Liczbe i rozmieszczenie zakotwien rusztowania oraz wielkosc sity kotwigcej nalezy
okreslic w projekcie rusztowania lub dokumentacji producenta. Sktadowa pozioma jednego zamocowania
rusztowania nie powinna by¢ mniejsza niz 2,5 kN. Konstrukcja rusztowania nie powinna wystawac¢ poza
najwyzej potozong linie kotew wiecej niz 3 m, a pomost roboczy umieszcza sig nie wyzej niz 1,5 m ponad tq
linig. W przypadku odsuniecia rusztowania od $ciany ponad 0,2 m nalezy stosowac balustrady, od strony tej
$ciany. Udzwig urzadzenia do transportu materiatow na wysiegnikach mocowanych do konstrukcji rusztowania
nie moze przekraczac 1,5 kN. Rusztowanie z elementéw metalowych powinno by¢ uziemione i posiadac¢
instalacje piorunochronng. Usytuowanie rusztowania w obrebie ciggéw komunikacyjnych wymaga zgody
wtasciwych organdw nadzorujgcych te ciggi oraz zastosowania wymaganych przez nie Srodkow
bezpieczenstwa.

srodki bezpieczenstwa powinny by¢ okreslone w projekcie organizacji ruchu.

Rusztowania, powinny posiadac co najmniej:

- zabezpieczenia przed spadaniem przedmiotow z rusztowania;

- zabezpieczenie przechodniow przed mozliwoscig powstania urazéw oraz uszkodzeniem odziezy przez
elementy konstrukcyjne rusztowania.

Rusztowania, usytuowane bezposrednio przy drogach, ulicach oraz w miejscach przejazdéw i przej$¢ dla
pieszych, oprocz wymagan okreslonych wczesniej, powinny posiadac daszki ochronne i ostone z siatek
ochronnych. Stosowanie siatek ochronnych nie zwalnia z obowigzku stosowania balustrad zabezpieczajacych.
Osoby dokonujace montazu i demontazu rusztowan sg obowigzane do stosowania urzadzen
zabezpieczajacych przed upadkiem z wysokosci. Przed montazem lub demontazem rusztowan nalezy
wyznaczy¢ i ogrodzi¢ strefe

niebezpieczng. Rownoczesne wykonywanie robot na réznych poziomach rusztowania jest dopuszczalne, pod
warunkiem zachowania wymaganych odstepoéw miedzy stanowiskami pracy. Odlegtosci bezpieczne wynoszg
W poziomie co najmniej 5 m, a w pionie wynikajg z zachowania co najmniej jednego szczelnego pomostu, nie
liczac pomostu, na ktorym roboty sg wykonywane. Montaz, eksploatacja i demontaz rusztowan oraz
ruchomych podestéw roboczych, usytuowanych w sasiedztwie napowietrznych linii elektroenergetycznych, sg
dopuszczalne, jezeli linie znajdujg sie poza strefg niebezpieczng. W innym przypadku, przed rozpoczeciem
robot, napiecie w liniach napowietrznych powinno by¢ wytaczone. Montaz, eksploatacja i demontaz rusztowan
i ruchomych podestow roboczych sg zabronione:

- jezeli 0 zmroku nie zapewniono o$wietlenia pozwalajacego na dobrg widocznos¢;

- w czasie gestej mgty, opadow deszczu, $niegu oraz gotoledzi;

- w czasie burzy lub wiatru, o predkosci przekraczajacej 10 m/s.

Pozostawianie materiatéw i wyrobdw na pomostach rusztowarn i ruchomych podestow roboczych po
zakonczeniu pracy jest zabronione. Zrzucanie elementéw demontowanych rusztowan i ruchomych podestow
roboczych jest zabronione. Wchodzenie i schodzenie 0sdb na pomost ruchomego podestu roboczego jest
dozwolone, jezeli pomost znajduje sie w najnizszym potozeniu lub w potozeniu przewidzianym do wchodzenia
oraz jest wyposazony w zabezpieczenia, zgodnie z instrukcjg producenta. Na pomoscie ruchomego podestu
roboczego nie powinno przebywac jednocze$nie wiecej 0sdb, niz przewiduje instrukcja producenta.
Wykonywanie gwattownych ruchow, przechylanie sie przez porecze, gromadzenie wyrobow, materiatow i
narzedzi po jednej stronie ruchomego podestu roboczego oraz opieranie sie 0 Sciane obiektu budowlanego
przez osoby znajdujace sie na podescie jest zabronione. Laczenie ze sobg dwdch sasiednich ruchomych
podestow roboczych oraz przechodzenie z jednego na drugi jest zabronione. Rusztowania i ruchome podesty
robocze powinny by¢ kazdorazowo sprawdzane, przez kierownika budowy lub uprawniong osobe, po silnym

21



wietrze, opadach atmosferycznych oraz dziataniu innych czynnikdw, stwarzajacych zagrozenie dla
bezpieczenstwa

wykonania prac, i przerwach roboczych dtuzszych niz 10 dni oraz okresowo, nie rzadziej niz raz w miesigcu.
W czasie burzy i przy wietrze o predkosci wiekszej niz 10 m/s prace na ruchomym pode$cie roboczym nalezy
przerwac, a pomost podestu opusci¢ do najnizszego potozenia i zabezpieczy¢ przed jego przemieszczaniem.
W przypadku braku doptywu pradu elektrycznego przez dtuzszy okres czasu, znajdujacy sie w gorze pomost
ruchomego podestu roboczego nalezy opusci¢ za pomoca recznego urzadzenia. Naprawa ruchomych
podestow roboczych moze by¢ dokonywana wytgcznie w ich najnizszym potozeniu. Droga przemieszczania
rusztowan przejezdnych powinna by¢ wyréwnana, utwardzona, odwodniona, a jej spadek nie moze
przekracza¢ 1%. Rusztowania przejezdne powinny by¢ zabezpieczone co najmniej w dwdch miejscach przed
przypadkowym przemieszczeniem. Przemieszczanie rusztowan przejezdnych, w przypadku gdy przebywajg
na nich ludzie, jest zabronione.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

Ogodlne zasady dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST 0.0. ,Wymagania ogdine”.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogélne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST 0.0 “Wymagania ogdlne". Obmiar robét okresla ilos¢
wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami umowy. Jednostkami obmiaru sa:m 2 - rusztowania

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot i ich przejecia podano w SST ,Wymagania ogoine". Odbior rusztowania
potwierdza sie wpisem w dzienniku budowy lub w protokole odbioru technicznego. Wpis w dzienniku budowy
lub w protokole odbioru technicznego rusztowania okresla w szczegoinosci

1) Uzytkownika rusztowania;

2) przeznaczenie rusztowania;

3) wykonawce montazu rusztowania z podaniem imienia i nazwiska albo

4) nazwy oraz numeru telefonu;

5) dopuszczalne obcigzenia pomostow i konstrukcji rusztowania;

6) date przekazania rusztowania do Uzytkowania;

7) oporno$¢ uziomu;

8) terminy kolejnych przegladow rusztowania.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogdlne zasady dotyczace ptatnosci wg specyfikacji ogoinej,

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacjg odniesienia jest:

1. SIWZ

2. Umowa zawarta pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem rob6t zatwierdzona
przez Zamawiajacego

3. Dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania

4. Normy

5. Inne dokumenty i przepisy dotyczace zasad Bezpieczenstwa i Higieny Pr
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